Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung 08.2008 MI EVE0101 A-(de)

SRP981 Pneumatischer Stellungsregler

Der pneumatische Stellungsregler SRP981 dient zur Ansteuerung pneumatischer Stellantriebe mit pneumatischen
Stellsignalen. Er wird angewendet zur Reduzierung von unerwinschten Einflissen durch Ventilreibung, zur
Erhéhung der Stellkraft und zur Verkirzung der Stellzeit.

MERKMALE

¢ Nullpunkt und Hubbereich unabhangig o Certificate No. 90/20226(E2) Lloyd’s Register of
voneinander einstellbar Shipping fiir den Einsatz auf Seeschiffen

¢ Verstarkung und Dampfung einstellbar ¢ Modulares System fur Zusatzausstattung

« Split-range méglich bis 4-fach - Elektrische Grenzwertgeber

« Zuluftdruck bis 6 bar (90 psig) - Elektrischer Stellungsumformer

- Leistungsverstéarker

¢ Geringer Rutteleinfluss in allen Koordinaten - Anschlussleiste

e Anbau nach IEC 534 Teil 6 (NAMUR)
¢ Zwischenbauteil fir Drehwinkel bis 120°

FOXBORO

Reparatur- und Wartungsarbeiten miissen von fachkundigem Personal ausgefihrt werden! MDT
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1 ALLGEMEINES

Der pneumatische Stellungsregler dient zur Ansteuerung
pneumatischer Stellantriebe durch pneumatische Regler
oder Leitgerate mit stetigem Ausgangssignal 0,2 ... 1 bar
bzw. 3 ... 15 psi oder Teilbereichen.

Stellungsregler und Stellantrieb bilden einen Regelkreis mit
der FUhrungsgréBe ws (Ausgangssignal y des Haupt-
reglers), der Stellgr6Be ys und der Hubstellung xs des Stell-
antriebs.

Dadurch kénnen Einflisse z. B. von Stopfbuchsenreibung
und Mediumskraften auf die Ventilstellung vermieden wer-
den.

Hauptregler

Durch einen Ausgangsdruck von max. 6 bar wird auB3er-
dem die Stellkraft des Antriebs erhoht.

Der pneumatische Stellungsregler kann sowohl an Mem-
branantriebe als auch an Schwenkantriebe angebaut wer-
den.

Far Antriebe mit Federrtckstellung wird ein einfachwirken-
der, fur Antriebe ohne Federrickstellung ein doppeltwirken-
der Stellungsregler eingesetzt.

Der doppeltwirkende Stellungsregler arbeitet mit zwei ge-
genlaufigen Stelldriicken.

Stellungsregler Stellantrieb

max. 6 bar

Ws
~——

0,2...1bar/3..15psi

MeBumformer

Abb. 1:Regelkreisschaltung mit einfachwirkendem
Stellungsregler

1.1 Identifikation

Auf der Riickseite des Gehauses befindet sich das Typen-
schild des Stellungsreglers.

Beispiel:

Einfachwirkender Stellungsregler

FOXBORO SRP981 Lieae
IEEESSmmm———  Pneumatischer Stellungsregler
MDT Pneumatic Positioner
A Siebe Group product
[SRP981-BIDLSTN I ; | s
7 14
ECEP 4
SER.No. ‘ / | MADE IN FRANCE ‘:3:
ZULUFT max.6bar STELLGROSSE 1 [ FUHRUNGSGROSSE W e
SUPPLY AIR max.90PSI OUTPUT 1 INPUT W

/

Geratespezifikation, Model Code
Nr. bei Sonderausfluhrung

Ventil

Beispiel:
Doppeltwirkender Stellungsregler

FOXBORO SRP981 -
IEEESESsmmm———  Pneumatischer Stellungsregler
MDT Pneumatic Positioner
A Siebe Group product
[SRP981-CIDMS1G || / | 2
1 4
ECEP =
SER.No. ‘ / | MADE IN FRANCE é
STELLGROSSE 2 [ ZULUFT max.6bar STELLGROSSE 1 [ FUHRUNGSGROSSE W N
OUTPUT2 SUPPLY AIR max.90PSI OUTPUT 1 INPUT W

/

Geratespezifikation, Model Code
Nr. bei Sonderausfiihrung
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1.2 Arbeitsweise

Supply air

32

70

Ry
e

Abb. 4: Einfachwirkender Stellungsregler mit zusatzlichem
Leistungsverstérker 52

Der pneumatische Stellungsregler arbeitet nach dem Kraft-
vergleichsprinzip:

Das Eingangssignal w (0,2 ... 1 bar) wirkt auf die Eingangs-
membrane 70 . Der Hub der Eingangsmembrane wird auf
den Prallplattenhebel 35 Ubertragen. Die dadurch hervor-
gerufene Abstandsénderung zwischen Duse 36 und Prall-
platte 37 verandert den Staudruck an der Duse. Dieser
Druck wirkt beim einfachwirkenden Stellungsregler auf
einen Verstarker 40, dessen Ausgangsdruck y beim Mem-
branantrieb mit Federriickstellung eine Hubbewegung zur
Folge hat .

Beim doppeltwirkenden Stellungsregler wirkt dieser Druck
auf einen Doppelverstarker 41, dessen gegenlaufige Aus-
gangsdricke y1 und y2 beim Membranantrieb ohne Feder-
ruckstellung eine Hubbewegung hervorrufen. Diese Hub-
bewegung wird an der Antriebsspindel 16 vom Anlenkhebel
9 abgegriffen und auf die Stellvorrichtung 37 Ubertragen.

*)  Ist der einfachwirkende Stellungsregler mit einem Bypass-Schalter 51
ausgestattet und steht dieser in Stellung “AUS”, so gelangt das
Eingangssignal w direkt an den Stellantrieb, d. h. der Stellungsregler ist
ohne Wirkung.

**)  Durch Anbau eines Leistungsverstarkers 52 wird die Luftleistung
erhéht und die Stellzeit verkirzt.

w 44 45
1
]
t 1 }y2 1
\ ?
16— 35— | t ' .
9 50 . Supply air
% e
Eﬁ\ -
34 I 22
36
Dk &7 =
31

Abb. 5: Doppeltwirkender Stellungsregler

Stellvorrichtung 37 und Prallplattenhebel 35 sind durch die
Messfeder 34 miteinander verbunden.

Am Prallplattenhebel 35 stellt sich Kréaftegleichgewicht ein,
wenn das an der Eingangsmembrane 70 erzeugte Dreh-
moment mit dem durch die Hubstellung verursachten
Gegendrehmoment der Messfeder 34 Ubereinstimmt.
Damit wird sténdig eine dem Signaleingang proportionale
Antriebsstellung eingehalten.

Mit der Drosselschraube 42 und der Dampfungsschraube
44, bzw. 44 und 45 beim doppeltwirkenden Stellungs-
regler, kann eine dynamische Anpassung an das Stellgeréat
vorgenommen werden (Ansprechempfindlichkeit, Stabili-
tat). Hubbereich und Nullpunkt werden mit der Nullpunkt-
schraube 32 und der Hubfaktorschraube 33 eingestellt.
Mit dem Umschaltplattchen 50 wird beim einfachwirkenden
Stellungsregler ein steigender bzw. fallender Stelldruck bei
steigendem Eingangssignal eingestellt.
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1.3 Zusatzausstattung

Einfachwirkende pneumatische Stellungsregler kénnen mit
zwei eingebauten Manometern zur Anzeige von Fihrungs-
gréBe 10 (Eingang) und StellgroBe 17 (Ausgang) geliefert
werden.

Durch zusétzliche einfach- und doppeltwirkende Leistungs-
verstarker 52 kann die Luftleistung wesentlich erhéht und
die Stellzeit um das 4- bis 7-fache verkurzt werden.

Der Bypass-Handumschalters 57 ist nur bei einfachwirken-
den Stellungsreglern moglich.

52

Abb. 6: Einfachwirkender Stellungsregler mit eingebauten
Manometern und Leistungsverstérker

Werden 1/4-18NPT-Anschlusse gewilinscht, so sind die An-
schlussleisten Code LEXG-BN bzw. -CN zu verwenden.
Die Anschlussleiste Code LEXG-CN ermdglicht eine Ver-
rohrung bis & 10 mm. Die Anschlussleiste Code LEXG-BN
ermdglicht eine Verrohrung bis & 12 mm.

Abb. 7: Anschlussleisten

Wird eine Anzeige von Stelldruck und Zuluftdruck bei ein-
fach- und doppeltwirkenden Stellungsreglern gewlnscht,
so kann die Anschlussleiste 53 mit Manometern (Code
LEXG-JN, -KN, -LN, -MN bzw. -NN) verwendet werden.

Abb. 8: Anschlussleiste mit Manometern

Durch insgesamt 5 Messfedern kann der Stellungsregler an
nahezu alle Betriebsfalle angepaBt werden, wie z. B. bis zu
4-facher Stellbereichsunterteilung, sehr groBen und sehr
kleinen HUben und Drehwinkeln bzw. speziellen Kurven-
scheiben. Die Messfeder 420 494 019 ist standardméBig
eingebaut. Andere Messfedern sind verfugbar (Code FESG
-FN, siehe Seite 16).

Fir den Anbau an Schwenkantriebe und Schwenkarmatu-
ren ist ein Anbausatz fir Schwenkantriebe (Code EBZG
-PN, -NN, -JN, -ZN oder -RN) erforderlich.

Abb. 9: Gehause des Anbausatzes flir Schwenkantriebe

Der induktive Grenzwertgeber 57 (Code R, T, U) und der
Grenzwertgeber mit Mikroschaltern (Code V) ermdglichen
eine Stellungssignalisierung, z. B. Endlagensignalisierung.

Abb. 10: Stellungsregler mit Grenzwertgeber

Der Stellungsumformer 4-20 mA 58 (Code W) signalisiert
den Hub bzw. den Drehwinkel durch ein elektrisches Ein-
heitssignal von 4 bis 20 mA.

Abb. 11: Stellungsregler mit Stellungsumformer
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2 MONTAGE

2.1 MaBzeichnungen

2.1.1 Stellungsregler

O 1058
_58(93") mm 13
2.28 (3.66* i 62.5
%‘g ( ) ‘ L 2.46
M6
\_\ - 5 >
\’:) ) | 0|~
N ®
NI | A o
ik ' Ho
g |
| ™M)
O I
0 I
‘ J_ 7 \
o L
i 22 /i 22
: 87/ . .87
1,2 34
4 1
Vorderansichten
Code L Code M, N 10 11
(7 3) (0 )
@ @ 1 Einschraubloch G 1/8 fiir Zuluft
2 Einschraubloch G 1/8 fir Eingang (w)
3 Einschraubloch G 1/8 fiir Ausgang | (y1)
4 Einschraubloch G 1/8 fir Ausgang Il (y2)
(nur bei doppeltwirkenem Stellungsregler)
9 Anlenkhebel
L ‘ (@ L ‘ (@ 10 Manometer ftjr Eingang
] ) 11 Manometer fur Ausgang
* MaB mit eingebauten Manometern
2.1.2 Optionen
Grenzwertgeber, Stellungsumformer,
Model Code R, T, U,V Model Code W
@ @ V\ R —
| Lo o
@40

@)
B g
P

i
@

[T7
2
+ [+

[
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2.1.3 Zubehor

AnschluBleiste 1/4-18NPT
mit versetzten Anschlissen, Code LEXG-BN

AnschluBleiste 1/4-18NPT
Anschlisse gleiche Ebene, Code LEXG-CN

| \ ‘/T‘\ T \ ‘/T‘\
o L o I
e o IR € R
‘4 13 2 | N ‘4 (- I
_ = | o |
T 6 o 6 gl
= 5 = | 30 =

Leistungsverstéarker einfachwirkend,
Code VKXG-FN

Leistungsverstéarker doppeltwirkend,
Code VKXG-GN

A B SR B [
| | | o

~ \ | I ~ | | |
1 32,6 | 413 2 o
| @LJ ] | ~ . o

g (Cl) 58 \IEEF

B ol

1] i)

5 %

&
3]

Leistungsverstarker einfachwirkend
mit doppelter Luftleistung, Code VKXG-HN

(‘ - T T T JE— [E—
\ | | | } | 1 Einschraubloch 1/4-18NPT fur Zuluft
o | L 2 Einschraubloch 1/4-18NPT fir Eingang (w)
| \ | Im= 3 Einschraubloch 1/4-18NPT fiir Ausgang | (y1)
| 1 5 2 6 | ‘ | \ 4 Einschraubloch 1/4-18NPT fur Ausgang Il (y2)
| . 5 Einschraubloch 1/2-14 NPT far Ausgang | (y1)
© / [} | 6 Befestigungsschrauben SW 17
e
mm
= % in

AnschluBleiste 1/4-18NPT mit Manometern Code LEXG-JN, -KN, -LN, -MN, -NN
AnschluBleiste 1/4-18NPT fiir Manometer Code LEXG-RN, -SN, -TN

60 61 62
Anschluss- 60 61 62 Version
leiste Manometer Manometer Manometer Wirkungs-
Code LEXG |fiir far far weise
-JN (-RN* |ohne Ausgang (y) | Zuluft einfach
-KN (-RN*) |Eingang (w)  [ohne Zuluft einfach
-LN (-RN*) |Eingang (w)  |Ausgang (y) |Zuluft einfach
-MN (-SN* | Zuluft Ausgang | (y1) |Ausgang Il (y2) | doppelt
-NN (-TN*) |Eingang (w)  |Ausgang | (y1) |Ausgang Il (y2) | doppelt

*) Anschlussleiste fiir Manometer; ohne Manometer
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2.2 ANBAUSATZ FUR MEMBRANANTRIEBE FUR HUBBEWEGUNGEN

2.2.1 MaBzeichnungen

Anbau an GuBlaterne Anbau an Pfeilerlaterne
nach IEC 534-6 (NAMUR) nach IEC 534-6 (NAMUR)
- Code EBZG-GN Code EBZG-FN
-\ 20 17
- \ \
— \ _P M8
L\ L |y
! / / |2
. L )

, kY .| 2 Stilck
o 7 T :
9 l ‘ 9 1

Anlenkhebel

Ot
\ NN
71
2.8
F—
I
7
2.80
™ -

Code EBZG-AN, -FN, -GN
Code EBZG-BN (verlangerte Version)
28 SE %?@
2 88 72 14
24 . 3.27 2.83 ‘47.55
ST — g |
égT g} ,,,,,, ﬁﬁl B
o1 %" - T
9 14 358 15
| | dﬂ/
{E: - — N . . = -J
Befestigungslasche
nach IEC 534-6 (NAMUR) mm
fur Code EBZG-GN, FN n
96
3.78 8
ko o) do
I 169 I R
~N M Anlenkbolzen
D 20 zur Befestigung an der Ventilspindel
42 8 % g
; 0 — = £
T ol 16/ . 39
Bk & A '56
pailvy
38 |
'—v A =9 |
q} WV 1% U
B 3%
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2.2.2 Festlegen der Montageseite

Einfachwirkende Membranantriebe

L"Jberprijfen, ob die durch das Verfahren erforderliche
Sicherheitsstellung des Antriebes gegeben ist (Offnet oder
schlieBt der Antrieb mit Federkraft?).

Entsprechend dieser Wirkungsrichtung und der notwendi-
gen Bewegungsrichtung der Spindel bei steigendem Ein-
gangssignal wird laut nachstehender Tabelle die Montage-
seite ausgewahlt.

Antrieb schlieBt Stellung des Antrieb &ffnet Stellung des

mit Federkraft | UMSChalt- | it Federkraft | Umschalt-
pléttchens pléttchens

ol "2 | Hd "
(s |8 o B

Der Pfeil gibt die Bewegungsrichtung der Spindel bei stei-

gendem Eingangssignal an.

Die Wirkungsrichtung des Eingangssignals kann am

Umschaltplattchen 50 (siehe Seite 31) eingestellt werden:

N = normale Wirkungsrichtung (steigendes Eingangs-
signal bewirkt steigenden Stelldruck zum Antrieb)

U = umgekehrte Wirkungsrichtung (steigendes Eingangs-
signal bewirkt fallenden Stelldruck zum Antrieb)

Doppeltwirkende Membranantriebe

Beim doppeltwirkenden Stellungsregler bleibt das Um-
schaltplattchen 50 (siehe Seite 31) immer in Stellung “N”.
Die Zuordnung des Eingangssignals zur Bewegungsrich-
tung der Antriebsspindel wird durch die Wahl der Anbau-
seite des Stellungsreglers und die Verrohrung der
Stellungsregler-Ausgange zum Antrieb bestimmt:

Soll die Antriebsspindel bei steigendem Eingangssignal
ausfahren, wird der Ausgang y1 an der Antriebsoberseite,
der Ausgang y2 an der Antriebsunterseite angeschlossen.
Der Stellungsregler wird rechts angebaut.

Soll die Antriebsspindel bei steigendem Eingangssignal
einfahren, wird der Ausgang y1 an der unteren, der Aus-
gang y2 an der oberen Antriebsseite angeschlossen.

Der Stellungsregler wird links angebaut.

Stellung des| Stellung des
Umschalt- Umschalt-
plattchens plattchens

2]

A4

» QD

El

Der Pfeil gibt die Bewegungsrichtung der Spindel bei
steigendem Eingangssignal an.

2.2.3 Anbau an Membranantriebe

Der Anbau des Stellungsreglers erfolgt mit dem Anbausatz
fir Membranantriebe nach DIN IEC 534-6 rechts oder links
am Antrieb.

Anlenkbolzen 16 in die Antriebskupplung schrauben
(siehe Seite 8).

Befestigungslasche 20 mit 2
Innensechskantschrauben M6 (SW 5) an den
Stellungsregler anschrauben.

Stellungsregler mit Befestigungslasche 20 am
Membranantrieb befestigen.

Bei FOXBORO ECKARDT-Membranantrieben mit
Gusslaternen:

Befestigungslasche 20 mit Schraube M8 am vorgese-
henen Innengewinde der Gusslaterne befestigen (siehe
Seite 8).

Dadurch ist gewahrleistet, dass der Anlenkhebel 9 bei
50 % Hub waagerecht steht.

Bei Membranantrieben mit Pfeilerlaternen:
Befestigungslasche 20 mit zwei U-Bugeln 27 so an der
Pfeilerlaterne befestigen, dass der auf die Durchfih-
rungswelle 77 und den Anlenkbolzen 16 lose aufge-
steckte Anlenkhebel 9 bei 50 % Hub waagerecht steht
(siehe Seite 8).

Stellantrieb in Hubstellung 0 % bringen.

Den Anlenkhebel 9 so auf die Durchfiihrungswelle 17
und den Anlenkbolzen 16 aufstecken, dass sich die
Ausgleichsfeder 14 bei Montageseite links unter dem
Anlenkbolzen 16 , bei Montageseite rechts tber dem
Anlenkbolzen 16 befindet (siehe Abb. 17).
Anlenkbolzen einschrauben.

Stellvorrichtung 31 gegen die Anschlagschraube 30
driicken und durch Festziehen der Sechskantschraube
15 (SW 10) des Anlenkhebels 9 eine kraftschliissige
Verbindung zwischen Anlenkhebel und Durchflihrungs-
welle herstellen (siehe Seite 31).

Bei einfachwirkenden Membranantrieben den
Stellungs- reglerausgang y1, bei doppeltwirkenden
Membran- antrieben die Ausgénge y1 und y2 mit dem
Antrieb ver- binden.

FlhrungsgréBe w (Eingang) anschlieBen.

Zuluft von min. 1,4 bar bis max. 6 bar vorgeben,
jedoch nicht mehr als den max. zul. Betriebsdruck

des Membranantriebes.

Gehausedeckel so anschrauben, dass sich die

Kondenswassernase bei angebautem Gerat unten

befindet (siehe Markierung ‘M ‘ in Abb. 17).

9 16 14

Abb. 17: Pfeilerlaterne, Montageseite links
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2.3 ANBAUSATZ FUR SCHWENKANTRIEBE

2.3.1 MaBzeichnungen

mit Welle
(nach VDI/VDE 3845)
Code EBZG-ZN

Gehéduseabmessungen
Anbausatz mit Welle
bzw. ohne Flansch

Code EBZG-NN

I 43 95
_r B o om
! ! -
b J—-——f—f—{ M6 x 14 (2x)
Sk T?J OO0 DIN 912
Detail Z Sla
14 2= 5
.55 - 4 o S
2|8 I 33
ol M (
s oI5 - * Vl
16 e, z
»:3—:7.53
25
ohne Flansch
Code EBZG-NN, -PN
Gehéduseabmessungen
Anbausatz ohne Flansch
Code EBZG-PN
‘g % gﬁ\l x 14 (2x) 1%39 e %
T = 912
3¢ i 45%0.2
@ 6.5, oy 14 - 6 tief 177401 M
g%/g.ss-.Zfdeep =
==
Detail Y T ,\
o |
= S [ VAV S —Dit a8
. K - . ~ )
5 7 uég ¥ . & ’
i N Anpassung des Wellenendes und Einhaltung @ /
o & N des AbstandmaBes bauseitig erforderlich ! S s #%///
M% 216 M6~ | #1de- 135 557
63
T
~ - *) mit Manometern (Option)
mit Flansch
Code EBZG-JN
N
! l
1"7*7*7*74:L M6 x 14 (2x)
g TQQ ) () Trrone ‘
32 3%
c|< T O‘%
g é © A & : 7 !
SN I e
) oIg SHIFT He
| 11N jl o
|
g 6
mm w\gjﬂ &
in o5 189 o3
) s
86 2.48
P339 Drehwinkel max 120°; erforderliches Drehmoment 14 Nm
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2.3 Anbausatz fiir Schwenkantriebe

Fur den Anbau des Stellungsreglers an Schwenkantriebe
bzw. Schwenkarmaturen ist ein Anbausatz erforderlich. Mit
der linearen Kurvenscheibe kdnnen Drehwinkel bis 120 °,
mit der gleichprozentigen und der invers gleichprozentigen
Kurvenscheibe Drehwinkel bis 90 ° erfasst werden
(zwischen 70 ° und 90 ° linear verlaufend).

2.3.2 Anbau an Schwenkantriebe
a) Sichtfenster vom Gehéuse des Anbausatzes 26 ab-
schrauben.

b) Gehause des Anbausatzes auf den Schwenkantrieb
bzw. die Armatur montieren, ggf. Montagezubehdr des
Antriebsherstellers verwenden.

Abb. 19: Schwenkantrieb mit Anbausatz fir
Schwenkantriebe

¢) Schwenkantrieb in die gewunschte Ausgangsstellung
bringen (Drehwinkel = 0 °).

d) Kurvenscheibe 24 entsprechend der Schwenkrichtung
des Antriebes montieren (siehe Abb. 20).
Die lineare Kurvenscheibe wird dabei so an die An-
schlusswelle geschraubt, dass das MaB x bzw. y
(Abb.21) = 2 mm betragt, wogegen bei der gleichpro-
zentigen Kurvenscheibe das MaB x ~ 17,5 mm und das
MaB y ~ 21,5 mm betragen muss. Bei der inversen,
gleichprozentigen Kurvenscheibe sind die MaBe x ~ 18
mm und y ~ 23 mm. Bei Verwendung der gleichprozen-
tigen und der invers gleichprozentigen Kurvenscheibe
ist die Messfeder 420 493 013 (enthalten im Messfedern-
Satz FESG-FN) in den Stellungsregler einzubauen.

A = Einbaulage bei
Drehrichtung &
des Antriebes

B = Einbaulage bei
Drehrichtung)
des Antriebes

gleichprozentig
Abb. 20: Einbaulagen der Kurvenscheiben

invers gleichprozentig

24
\
=
4
—BE 1
]y1 y2
Zuluft / Supply air
! OFISes
y1 y2
LI
Zuluft / Supply air

Abb. 21: Schwenkantrieb mit Anbausatz fir Schwenk-
bewegungen und doppeltwirkendem Stellungsregler

e) Anlenkhebel 9 fir Schwenkantrieb zunéchst so auf der
Durchfihrungswelle 17 befestigen, wie in Abb. 22 dar-
gestellt.

17 9

15

Abb. 22: Befestigen des Anlenkhebels

f) Stellungsregler auf das Gehause des Anbausatzes 26
aufsetzen. Dabei die Feder 18 in den Anlenkhebel 9
einhangen und die Abtastrolle 79 an die Kurvenscheibe
anlegen (siehe Abb. 23).

Abb. 23: Anbau des Stellungsreglers
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Stellungsregler an das Gehause des Anbausatzes an-
schrauben (siehe Abb. 25). Bei linearer Kurvenscheibe
und bei inverser, gleichprozentiger Kurvenscheibe pri-
fen, ob die Markierung 25 auf die Mitte der Abtastrolle
19 hin zeigt (siehe Abb. 20), ggf. korrigieren.

Bei gleichprozentiger Kurvenscheibe priifen, ob die
Abtastrolle unmittelbar vor Beginn der Kurvensteigung
liegt, ggf. korrigieren.

g) Die endgliltige Befestigung des Anlenkhebels 9 auf der
Durchfahrungswelle erfolgt bei Hubstellung 0 %, d. h.
Drehwinkel 0 °. In dieser Stellung die Innensechs-
kantschrauben SW 5 des Anlenkhebels 9 durch die
Bohrung 29 hindurch zuné&chst I16sen (siehe Abb. 24
und 25), die Stellvorrichtung 31 gegen die Anschlag-
schraube 30 driicken (siehe Seite 31) und dann die
Innensechskantschraube fest anziehen.

h) Bei einfachwirkenden Stellantrieben den
Stellungsregler- ausgang y1, bei doppeltwirkenden
Stellantrieben die Ausgénge y1 und y2 mit dem Antrieb
verbinden.

An y1 diejenige Kammer anschlieBen, in der bei stei-
gendem Eingangssignal der Druck aufgebaut werden
soll.

i) FuhrungsgréBe w (Eingang) anschlieBen.

k) Zuluft min. 1,4 bar bis max. 6 bar vorgeben, jedoch
nicht mehr als den max. zul. Betriebsdruck des
Antriebes.

Abb. 24: Festschrauben des Anlenkhebels

Achtung !

Wenn der Antrieb in eine Endstellung lauft, dann stimmt die

Einbaulage der Kurvenscheibe nicht mit der Drehrichtung

des Antriebs Uberein. In diesem Falle ist die Kurvenscheibe

24 in umgekehrter Lage einzubauen.

I) Roten Zeiger 27 so auf die Bundschraube 28
aufstecken, dass 0 ° angezeigt wird, wenn sich der
Schwenkantrieb in Ausgangsstellung (w = 0) befindet.

m) Sichtfenster anschrauben.

2.3.3 Umkehren der Drehrichtung

Einfachwirkende Stellantriebe:

Umschaltplatichen 50 auf “U” stellen und Kurvenscheibe
24 wenden.

Doppeltwirkende Stellantriebe:

Stellungsreglerausgange vertauschen (siehe Abb. 21)
und Kurvenscheibe wenden.

Das Umschaltplattchen 50 bleibt in Stellung “N” !

28 24 50

26 9 27 30 31

Abb. 25: Anbausatz fir Schwenkbewegungen und
Stellungsregler
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3 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
(der Optionen)

Elektrische Anschliisse sind bei pneumatischen Stellungs-
reglern mit den Zusatzausstattungen Grenzwertgeber oder
Stellungsumformer 4-20 mA vorhanden.

Beim Anbau sind die Errichtungsbestimmungen DIN
VDE 0100 bzw. DIN VDE 0800 bzw. die értlich gultigen
Bestimmungen zu beachten.

Fir Anlagen im Zusammenhang mit explosionsgeféhrdeten
Bereichen ist zusétzlich VDE 0165 zu beachten.

Weitere wichtige Hinweise sind auf Seite 29 (Sicherheits-
bestimmungen, Explosionsschutz) zusammengefasst.

Ist ein Schutzleiteranschluss bzw. Potentialausgleich erfor-
derlich, so sind die entsprechenden Verbindungen zum
Schutzleiteranschluss herzustellen.

Das Gerét ist ortsfest zu betreiben.

Das Kabel wird durch die Kabelverschraubung eingefuhrt.
Diese ist fur Leitungsdurchmesser von 6 bis 12 mm ge-
eignet.

Die elektrischen Anschlisse sind fur Leitungsquerschnitte
bis max. 2,5 mm? geeignet.

3.1 Grenzwertgeber

Klemmenbelegung siehe Seite 23

3.2 Stellungsumformer 4-20 mA
Model Code W

e ﬂEm T T

_D.K.Z ....... DR
{? [121K3 DmA ®

MeBumformer

AnschluBgerat inkl.
Leitungswiderstand
(z. B. Schreiber)

Klemmenbelegung

K1 (+) . .

K3 () } Hilfsenergie

K2

K3 8 } Unterbrechungsfreie Signalstrommessung
Als Priifgerat kann ein niederohmiger Strom-
messer (Ri < 10 Q) angeschlossen werden.

K4 J_- Schutzleiteranschluss

3.2.1 Direkte Speisung

Ug =12..36V "

g . D
12..36V RB
£

Stellungs-
umformer

|

AnschluBgeréat ink.
Leitungswiderstand
(z. B. Schreiber)

Der max. Birdenwiderstand Remax errechnet sich nach
folgender Gleichung:

Us-12V

== _2°1Q
FmaT 002 A 2]
Blrden-Kennlinie bei direkter Speisung

Rp
Q
1200

800

400

12 20 28 36V Ug

3.2.2 Speisung mit Messumformerspeisegeréat
Fur eigensichere Anwendungen stehen FOXBORO
ECKARDT-Messumformerspeisegeréte zur Verfigung.

Feld Warte

\
} MUS
|

m

g = Es -8
/ 4..20mA | Ug /\ 0/4..20mA BRB
e \E
MeBumformer ‘ l i AnschluBgerat

| Hilfsenergie (z. B. Schreiber,
i Anzeigerer, usw.)

m

1) Bei explosionsgeschlitzten Geraten sind die jeweiligen Hochstwerte zu
beachten, siehe Typenblatt PSS EVE0101 A-(de).
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4 INBETRIEBNAHME

Zur Inbetriebnahme sind pneumatische Stellungsregler an
den Hub bzw. Drehwinkel des Stellantriebes sowie an den
Eingangssignalbereich anzupassen.

Als Druckgrenzwerte fur die Zuluft sind min. 1,4 bar und
max. 6 bar, jedoch nicht mehr als der max. zuléssige Be-
triebsdruck des Membranantriebes vorzugeben.

4.1 Einstellen der Verstarkung

Die Verstarkung und damit die Ansprechempfindlichkeit
des Stellungsreglers wird mit der Drosselschraube 42 ein-
gestellt. Bei Auslieferung ist die Drosselschraube ganz
hineingedreht, d. h., das Geréat ist auf maximale Verstar-
kung eingestellt.

Diese Verstérkung &ndert sich mit dem Zuluftdruck, wie
folgende Tabelle zeigt:

max. Verstérkung
Zuluft einfachwirkender doppeltwirkender
Stellungsregler Stellungsregler
1,4 bar ca. 150 ca. 100
4 bar ca. 90 ca. 150
6 bar ca. 60 ca. 180

Als Verstarkung ist die Geradeausverstarkung angegeben.
Die Werte beziehen sich auf die eingebaute Messfeder
420 494 019.

Von dieser Grundeinstellung aus kann die Verstarkung den
dynamischen Anforderungen des Stellungsregelkreises
angepasst werden: Linksdrehung der Drosselschraube 42
ergibt eine kleinere Verstarkung.

Achtung !

Nach jeder Anderung der Verstarkung ist der Nullpunkt neu
einzustellen.

Um einen einwandfreien Druckabbau im Antrieb zu ge-
wahrleisten, darf die Drosselschraube 42 nicht beliebig
weit gedffnet werden (bei 6 bar max. 2 Umdrehung).
Deshalb ist eine Begrenzungsschraube 43 eingebaut.
Die Einstellung ab Werk Iasst eine maximale Offnung der
Drosselschraube 42 von ca. 1 Umdrehung zu.

4.2 Einstellen von Nullpunkt und Hub

Vor Beginn der Einstellungen Prallplattenhebel 35 mehr-

mals wechselweise nach links und nach rechts driicken,

da-

mit sich die Prallplatten korrekt ausrichten.

a) Anfangswert fur FihrungsgréBe w vorgeben
(Hubanfang).

b) Nullpunktschraube 32 drehen, bis sich der Antrieb von
seiner Endlage aus gerade zu bewegen beginnt.

c) Endwert fir FUhrungsgréBe w vorgeben (Hubende).

d) Hubfaktorschraube 33 drehen, bis der Antrieb genau
seine Endstellung erreicht:

Nullpunkt- und Hubeinstellung nochmals tberprifen.

Hinweis:

Nullpunkt- und Hubeinstellung sind nur dann voneinander
unabhangig, wenn die Anschlagschraube 30 korrekt
eingestellt ist (siehe 5.1 bzw. 5.2) und der Anlenkhebel
richtig montiert wurde (siehe 2.2.3d/ e).

Kann der Hub mit der eingebauten Feder nicht eingestellt
werden, so wird die geeignete Feder nach folgenden Ge-
sichtspunkten néherungsweise bestimmt:

obere Endstellung erfordert weichere Feder
mit héherer Windungszahl
(bei groBen Huben und “split range”)

entspricht (1 ... 5) b (siehe S. 16)

ﬁ Hubbereich der eingebauten Feder

entspricht (1 ... 5) a (siehe S. 16)

Hubfaktor

M4

untere Endstellung erfordert hartere Feder
mit geringerer Windungszahl

(bei kleinen Hiiben und gleichprozentiger
Kurvenscheibe)

Zur Anpassung an Hub- und Eingangssignalbereich stehen
5 verschiedene Messfedern zur Verfigung.

Die geeignete Messfeder 34 kann Uber den Hubfaktor Ux
genau ermittelt werden.
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4.3 Einstellen der Dampfung

Mit der Dampfungsschraube 44 kann die Luftleistung des
Stellungsreglers vermindert werden (siehe Seite 31).
Beim doppeltwirkenden Stellungsregler gibt es eine
Dampfungsschraube 44 fur die StellgréBe y1 und eine
Dé&mpfungsschraube 45 flr die StellgréBe y2 .

In Normalstellung schlieBt die Dampfungsschraube etwa
mit dem Verstérkergeh&use ab.

Durch vollstandiges Hineindrehen der Dampfungsschraube
wird die Luftleistung etwa um den Faktor 2,5 reduziert.
Eine Reduzierung der Luftleistung sollte nur bei sehr klei-
nen Antriebsvolumen vorgenommen werden, da sonst der
Stellungsregelkreis zu trage wird.

4.4 Unterteilen des Eingangsbereiches
(Split range)

Sollen mehrere Stellantriebe von der gleichen Fihrungs-
gréBe angesteuert werden und jeweils nur in einem be-
stimmten Teilbereich dieser FiihrungsgréBe den vollen Hub
ausflhren, so ist fur jeden Stellantrieb ein Stellungsregler
vorzusehen, dessen Nullpunkt und Hubbereich auf den
jeweils gewlinschten Teilbereich der FihrungsgréBe ein-
zustellen ist.

Bei Stellungsreglern, die an FOXBORO ECKARDT- Ventile
angebaut sind, ist 4-fach Unterteilung, bei Teilbereichen
von 0,2 bar, méglich.

Die Auswahl der geeigneten Messfeder kann nach dem
Hubfaktorbereich bzw. dem Kennlinienfeld (sieche Seite 16)
erfolgen.

Muss der Nullpunkt bei Mehrfachunterteilung auf mehr als

0,6 bar angehoben werden, so ist die Einstellung wie folgt

durchzufthren:

a) Zuluft abstellen.

b) Messfeder 34 durch Linksdrehung an der Nullpunkt-
schraube 32 entspannen.

¢) Sechskantschraube (SW 10) des Anlenkhebels lockern
und Stellvorrichtung 37 von der Anschlagschraube 30
wegdrehen. Dadurch wird die Messfeder 34 vorge-
spannt (siehe Abb. 31). In dieser Stellung die Sechs-
kantschraube des Anlenkhebels wieder festziehen.

d) Zuluft anschlieBen.

e) Anfangswert der FUhrungsgréBe w vorgeben
(Hubbeginn).

Abb. 31: Vorspannen der Messfeder

f) Nullpunktschraube 32 drehen, bis sich der Antrieb von
seiner Endlage aus zu bewegen beginnt. Ist dies nicht
moglich, so muss die Vorspannung der Messfeder wie
unter c) beschrieben erhéht werden.

g) Den Endwert der Flhrungsgr6Be w vorgeben
(Hubende).

h) Hubfaktorschraube 33 drehen, bis der Antrieb genau
seine Endstellung erreicht.

Achtung !

Bei dieser Endstellung sind Nullpunkt und Hubbereich von-
einander abhangig. Die Einstellungen e) bis h) sind deshalb
so lange zu wiederholen, bis beide Einstellungen stimmen.
Ferner ist zu beachten, dass die Auslenkung der Stellvor-
richtung 31 aus der Grundstellung max. 39 ° betragen darf,
da die Stellvorrichtung sonst vor Erreichen des Endwertes
am Gehausedeckel anstoen kann!

4.5 Ermittlung des Drehwinkelfaktors U¢p

In Verbindung mit dem Anbausatz fir Schwenkantriebe
(Model Code EBZG-PN, -NN, -JN, -ZN, -RN) wird der
Drehwinkelfaktor U, wie folgt ermittelt:

Drehwinkel [£°]

u, = -2 : : :
Eingangssignalbereich [bar ]

© AW

Die Drehwinkelfaktoren Uy, der einzelnen Messfedern sind
in der Tabelle Seite 16 (“Kurvenscheibe”) zusammen-
gefasst.

Im Kennlinienfeld der Messfeder (siehe Seite 16) sind auch
die Drehwinkel berucksichtigt.
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4.6 Ermittlung des Hubfaktors Uy

Der Hubfaktor Uy ist das Verhaltnis vom Gesamtbereich
der AusgangsgréBe (Hub x) zum Gesamtbereich der Ein-
gangsgréBe (FUhrungsgroBe w).
Bei FOXBORO ECKARDT-Membranantrieben PA-200 bis
PA-700 /-702 gilt:

X Hub in mm

U = — =
Aw Eingangssignalbereich in bar

Bei FOXBORO ECKARDT-Membranantrieben (1500 cm?)
und Fremdantrieben gilt (lo = 117,5 mm):

|
U = L X g
X Aw I
S
Is = Anlenkhebelabgriff in mm (bei FOXBORO ECKARDT-Antrieb 1500 cm?:
lg =122,5 mm)
|, = FOXBORO ECKARDT- Standard-Anlenkhebelabgriff

Mit Hilfe des Hubfaktors kann fur jeden Einsatzfall Gberprift
werden, ob bzw. mit welcher Messfeder die gewlinschte
Einstellung realisiert werden kann.

Zur Anpassung an Hub und Eingangssignalbereich stehen
funf verschiedene Messfedern zur Verfigung.

4.6.1 Hubfaktorbereiche der Messfedern

Der unter 4.6 ermittelte Hubfaktor Ux sollte innerhalb der in
untenstehender Tabelle genannten Bereiche der jeweiligen
Messfedern liegen, méglichst in der Nahe des unteren
Wertes.

Messfeder Kurvenscheibe 1) Hubfaktorbereiche
gleichprozentig | Hubfaktor Ux Hub-
linear und invers bereich2)
. . Bemerkungen
gleichprozentig mm
Ident-Nr. alte ID Kennfarbe max. 120° max. 90° bar mm
1,7 ...47 24..8 10...30
1420 4 1 FES 627/1 | ’ ’ ’ .. 34
0493013 S 627/ gelo (max. 7,0) (max. 10) (max. 42) 8 3 9
35..95 50..15 22...60
2 1420494 01 FES 628/1 U ’ ’ ’ 17 ... i
0 494 019 S 628/ grin (max. 14.0) (max. 20) (max. 84) 68 eingebaut
58..14,5 82..24 35...90
2 17| FES612/1 - ohne - ’ ’ ’ 28 ...1
315025580 5612/ oM~ | (max.21,75) | (max.28) (max. 130) | 28109 K
84..215 12,0...35 50 ...140
4 1420496 011 | FES 715/1 ’ i ’ 40...1584)
04960 S718/ grau (max.32,75) | (max. 43) (max. 190) | 40 198 9
11,5...27,5 70...180
420 495 014 | FES 629/1 [ ’ ’ - ..2004)
514204950 S 629/ blau (max. 41,5) (max. 250) 55 00 3)
1) Bei gleichprozentiger und invers gleichprozentiger Kurvenscheibe sind die Drehwinkelfaktoren vom entsprechenden Drehwinkel abhangig.
2) Bei Anlenkhebelabgriff I; = 117,5 mm und A w = 0,8 bar
3) Im Federn-Set Code FESG-FN (Ident-Nr. 407 083 013) enthalten
4) Theoretischer Wert
A
\ Xo | Hub /5b 4b /Sb /2b
® [mm]
/ / 7 5a
[AO] 50 T TTT T :
‘ g i S2
lin % -§
40 Be 4a
mif _1b
W ~
% gEt
120 30 gEes 3a
e
90 20 " i5a
& 2a
60 —_ 90 ;:7 ot Ll —
— 70
30 I~ 30 10 P ;;ZT graai 1a
o B e : : i
7 T 2l Sollwert
0 —4_ 0 0 T ) -
0 0,2 0,4 0,6 0,8 1,0 w[bar]

f
Nullpunktanhebung

(

1-5)a entspricht Hubbeginn der jeweiligen Federn
(-

)b entspricht max. mdglichen Hiiben

a a
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4.6.2 Kennlinienfeld der Messfedern
Der Hub x, bezieht sich auf den FOXBORO ECKARDT-
Standard-Anlenkhebelabgriff Io = 117,5 mm.

o B
Y ' Is min. =
72 lo=
Is max. = L__ 2.83 ol 1175
142 - 4.62
559 -

Abb. 33: Anlenkhebel

Wird eine andere Abgrifflange (Is) verwendet, so ist der
tatsachliche Hub xs in den Hub xo umzurechnen:

X, :%:[mm]

s

Messfederauswahl und Messspanneneinstellung
Ermittlung der geeigneten Feder flr split range:

a) Gewdlnschten Sollwert w fir Hubbeginn im
Kennlinienfeld eintragen.

b) x,ermitteln, wenn I ungleich 117,5 mm ist.

c) Schnittpunkt w/x, eintragen

d) Die bei a) und c) ermittelten Punkte verbinden, ergibt
eine Gerade.

e) Verlauft die Gerade nicht durch den Ursprung, dann
diese dorthin parallelverschieben.

f) Diejenige Feder verwenden, deren Kennlinie (a) un-
mittelbar unterhalb der soeben ermittelten Kennlinie
liegt.

Beispiel: Split range-Betrieb
(im Kennlinienfeld dargestellt)
Ventil 1:

w = 0,2..0,6bar

Xs 30 mm (Hubbereich)

Is 140 mm

_1175x30
0 140

=252 mm

Schnittpunkt w = 0,6 bar mit xo = 25,2 mm — S1

Gewahlt: Feder 4 (FES 420 496 011, grau), da deren Kenn-
linie, die durch den Anfangspunkt der bestimmten Geraden
geht, direkt unterhalb dieser liegt.

Ventil 2:
w = 0,6..1,0bar
Xs = 50 mm (Hubbereich)
140 mm
117550
°" 140

Is

=42 mm

Schnittpunkt w = 1,0 bar mit xo = 42 mm —» S2

gewahlt: Feder 5 (FES 420 495 014, blau), da deren Kenn-
linie, die durch den Anfangspunkt der bestimmten Geraden
geht, direkt unterhalb dieser liegt.

4.7 Bypass-Handumschalter

Der einfachwirkende pneumatische Stellungsregler kann
auch mit einem Bypass-Schalter 51 (siehe S.31) geliefert
werden, wenn er fur Stellantriebe mit 0,2 ... 1 bar Signal-
bereich verwendet wird.

In Stellung “EIN” geht das Stellsignal des Hauptreglers
Uber den Stellungsregler, in Stellung “AUS” ist es direkt mit
dem Antrieb verbunden.

Achtung!

Der Bypass-Schalter darf nur in normaler Wirkungsrichtung
(Umschaltplattchen 50 in Stellung N, siehe S.31) betatigt,
d. h. auf Stellung “AUS” gestellt werden.

Es ist auBerdem zu beachten, dass der gespeicherte Druck
der Antriebskammer beim Umschalten auf Stellung “AUS”
auf vorgeschaltete Regelgerate zuriickwirken und diese
evil. Uberlasten kann.

Der Druck in der Antriebskammer sollte deshalb vor dem
Umschalten entsprechend reduziert werden. Der Feder-
bereich des Antriebes sollte den Signal-Endwert des
Hauptreglers nicht tiberschreiten, um ein vollstandiges
Offnen bzw. SchlieBen des Stellventils zu gewahrleisten.

EIN AUS
ON w 3_ OFF

Abb. 34: Bypass-Schaltung
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5 WARTUNG

5.1 Grundjustierung des einfachwirkenden
Stellungsreglers

Eine Grundjustierung ist nur nach Zerlegen des Geréates
oder nach Austauschen von Baugruppen erforderlich. Alle
Einstellungen, die zur Anpassung des Stellungsreglers an
den Stellantrieb dienen, sind im Kapitel 4 Inbetriebnahme,
Seite 14 beschrieben.

Zur Grundjustierung werden folgende Hilfsmittel benétigt:
Schraubendreher

1 Gabelschlussel SW 7

1 FUhllehre 0,6 mm

1 Priifmanometer 1,6 bar

1 Signalgeber 0,6 bar

Wird die Justierung im angebauten Zustand ausgefuhrt, so
ist der Anlenkhebel auf der Welle des Stellungsreglers zu
I6sen.

a) Umschaltplattchen 50 auf “N” stellen.

b) Drosselschraube 42 bis zum Anschlag nach rechts
drehen (maximale Verstarkung).

c) Messfeder 34 am Prallplattenhebel 35 aushangen.

d) Prufen, ob die Prallplatten 37 den Duisen 36 kon-
zentrisch gegenuberstehen. Andernfalls Befestigungs-
schrauben des Verstéarkers an der Ruckseite des
Stellungsreglers lockern und Verstérker entsprechend
ausrichten.

e) Prallplattenhebel 35 mehrmals wechselweise nach
links und nach rechts driicken, damit sich die in Kugel-
gelenken gelagerten Prallplatten parallel zu den Disen
ausrichten.

f) Prallplattenhebel 35 nach links driicken. Durch Drehen
am Sechskant 38 SW 7 den Abstand zwischen rechter
Duse und rechter Prallplatte mit einer Fuhllehre auf ca.
0,6 mm einstellen. AnschlieBend Sechskant gegen Ver-
drehen sichern.

g) Stellungsregler laut Prufschaltung Abb. 35 anschlieBen.
Zuluft 1,4 bar vorgeben.

h) Prallplattenhebel 35 nach links dricken.

Steigt der Ausgang y nicht bis zum Zuluftdruck an, sind
Undichtigkeiten vorhanden oder die Prallplatte liegt
nicht an (Punkt e) wiederholen.

i) Messfeder 34 in den Prallplattenhebel 35 einhangen
und w ca. 0,6 bar vorgeben.

Um eine Unabhéangigkeit der Nullpunkt- von der Hub-
einstellung zu erreichen, ist wie folgt vorzugehen:

k) Stellvorrichtung 37 gegen Anschlagschraube 30
dricken.

I) Mit der Hubfaktorschraube 33 groBen Hubfaktor ein-
stellen (ca. 2 mm vor oberen Anschlag).

m) Nullpunktschraube 32 so einstellen, dass der Ausgangs-
druck y ca. 0,6 bar betragt und diesen Wert notieren.

n) Mit der Hubfaktorschraube 33 einen kleinen Hubfaktor
einstellen (ca. 2 mm vor unteren Anschlag).

Der Ausgangsdruck y darf sich gegenuber der Einstel-
lung m) nicht mehr als +150 mbar andern.

0) Bei groBeren Abweichungen ist die Anschlagschraube
30 zu verstellen. Nach jeder Verstellung der Anschlag-
schraube 30 sind die Einstellungen 1) bis n) zu wieder-
holen, bis die Abweichung kleiner als £150 mbar ist.

p) Anschlagschraube 30 mit Sicherungslack sichern.

Umschaltplattchen 50 wieder in die urspriingliche Lage
bringen.

Stellungsregler wieder anbauen bzw. Anlenkhebel an der
Welle des Stellungsregler befestigen.

Inbetriebnahme siehe Kapitel 4, Seite 14.

w < Zuluft 1,4 bar

Abb. 35: Prifschaltung
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5.2 Grundjustierung des doppeltwirkenden
Stellungsreglers

Eine Grundjustierung ist nur nach Zerlegen des Gerates
oder nach Austauschen von Baugruppen erforderlich. Alle
Einstellungen, die zur Anpassung des Stellungsreglers an
den Stellantrieb dienen, sind im Kapitel 4 Inbetriebnahme,
Seite 14 beschrieben.

Zur Grundjustierung werden folgende Hilfsmittel benétigt:
Schraubendreher

1 Gabelschlissel SW 7

1 Fuhllehre 0,6 mm

3 Prufmanometer (2 x 6 bar, 1 x 1,6 bar)

1 Signalgeber 0,6 bar

Wird die Justierung im angebauten Zustand ausgefihrt, so
ist der Anlenkhebel auf der Welle des Stellungsreglers zu
I6sen.

a) Umschaltplatichen 50 auf “N” stellen.

b) Drosselschraube 42 bis zum Anschlag nach rechts
drehen (maximale Verstarkung).

c) Messfeder 34 am Prallplattenhebel 35 aushangen.

d) Prufen, ob die Prallplatten 37 den Disen 36 kon-
zentrisch gegenuberstehen. Andernfalls Befestigungs-
schrauben des Verstéarkers an der Rickseite des
Stellungsreglers lockern und Verstarker entsprechend
ausrichten.

e) Prallplattenhebel 35 mehrmals wechselweise nach
links und nach rechts driicken, damit sich die in Kugel-
gelenken gelagerten Prallplatten parallel zu den Dusen
austrichten.

f) Prallplattenhebel 35 nach links driicken. Durch Drehen
am Sechskant 38 SW 7 den Abstand zwischen rechter
Diise und rechter Prallplatte mit einer Fihllehre auf ca.
0,6 mm einstellen.

AnschlieBend Sechskant gegen Verdrehen sichern.

g) Stellungsregler laut Prifschaltung Abb. 36 anschlieBen.
Zuluft 6 bar vorgeben.

h) Prallplattenhebel 35 nach links und rechts driicken. Die
Drucke y1 und y2 mussen sich gegenlaufig zwischen 0
und Zuluftdruck andern.

i) Messfeder 34 in den Prallplattenhebel 35 einhangen
und w ca. 0,6 bar vorgeben.

k) Nullpunktschraube 32 so einstellen, dass die Driicke
y1 und y2 gleich groB sind.

I) Justierschraube 47 so einstellen, dass die Dricke y1
und y2 ca. 4,2 bar betragen (70 % vom Zuluftdruck).
Evil. Einstellungen k) und 1) wechselweise wiederholen.

m) Zuluft 1,4 bar vorgeben.

Nullpunktschraube 32 so einstellen, dass die Dricke y1
und y2 gleich groB sind. Sie sollten ca. 0,7 bar betragen
(50 % vom Zuluftdruck) (nur Kontrollmessung).

Um eine Unabhangigkeit der Nullpunkt- von der Hub-
einstellung zu erreichen, ist wie folgt vorzugehen:

n) Stellvorrichtung 37 gegen Anschlagschraube 30
dricken.

0) Mit der Hubfaktorschraube 33 einen groBen Hubfaktor
einstellen (ca. 2 mm vor oberen Anschlag).

p) Nullpunktschraube 32 so einstellen, dass die Ausgangs-
dricke y1 und y2 gleich groB sind.

r) Mit der Hubfaktorschraube 33 einen kleinen Hubfaktor
einstellen (ca. 2 mm vor unteren Anschlag).

Die Ausgangsdriicke y, und y, dlrfen sich gegentber
der Einstellung p) nicht mehr als £150 mbar andern.

s) Bei groBeren Abweichungen ist die Anschlagschraube
30 zu verstellen.

Nach jeder Verstellung der Anschlagschraube 30 sind
die Einstellungen o) bis r) zu wiederholen, bis die Ab-
weichung kleiner als £150 mbar ist.

t) Anschlagschraube 30 mit Sicherungslack sichern.

Stellungsregler wieder anbauen bzw. Anlenkhebel an der
Welle des Stellungsregler befestigen.

Inbetriebnahme siehe Kapitel , Seite 14.

w y1 Zul. y2 ﬁ\) ﬁ\)

Tl Zuluft 6 bar

Ll

Abb. 36: Prufschaltung
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5.3 Reinigen der Vordrossel

Begrenzungsschraube 43 herausdrehen.
Drosselschraube 42 aus der Begrenzungsschraube
nach unten herausziehen.

Drosselschraube 42 in Losungsmittel (z. B. Wasch-
benzin) legen und danach vorsichtig ausblasen. Noch
besser ist eine Reinigung im Ultraschallbad.
Drosselschraube 42 bis zum Anschlag wieder hinein-
drehen (Rechtsdrehung).

Begrenzungsschraube 43 bis zum Anschlag hinein-
drehen (Rechtsdrehung) und anschlieBend ca. 1 Um-
drehung nach links drehen.

Begrenzungsschraube 43 mit Sicherungslack sichern.

6 AUSTAUSCHEN VON BAUGRUPPEN

6.1 Austauschen des Verstarkers

a)
b)
c)

Gehéausedeckel abschrauben.

Messfeder 34 am Prallplattenhebel 35 aushangen.
Verstérker 40 bzw. Doppelverstarker 41 abschrauben
und herausnehmen. Die beiden Befestigungsschrau-
ben sind von der Riickseite des Stellungsreglers aus
zuganglich.

Neuen Verstarker einbauen. Dabei O-Ringe zwischen
Verstarker und Grundplatte (Luftflihrung) nicht ver-
gessen!

Vor Festziehen der Befestigungsschrauben den Ver-
starker so ausrichten, dass die Prallplatten 37 den
Dlsen 36 konzentrisch gegenuberstehen.

Messfeder 34 in den Prallplattenhebel 35 einhangen.
Grundjustierung durchflhren (siehe 5.1 bzw. 5.2)
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6.2 Austauschen der Verstarkermembran beim
einfachwirkenden Stellungsregler c) Verstarker zusammenbauen:

Defekte Teile erneuern und Bauteile bzw. Baugruppen
in der angegebenen Reihenfolge lagerichtig
zusammen- bauen.
Gehauseblock A 64 mit offener Seite nach oben hin-
legen, Réhrchen 65 in die entsprechende Bohrung von
Gehauseblock A hineinstecken.
Feder 66 auf die Buchse der Baugruppe Membran-
teller 67 aufstecken. Baugruppe Membranteller 67 so
in den Gehauseblock 64 einsetzen, dass das Réhrchen
65 durch die Bohrungen der Baugruppe Membranteller
67 hindurchgeht. Verstarkermembrane 68 auf die
Baugruppe Membranteller 67 legen (Wulst nach un-
ten), wobei das Réhrchen 65 durch die Bohrung der
Verstarkermembrane 68 hindurch muss.
Gehauseblock B 69 lagerichtig aufsetzen, so dass das
Réhrchen 65 in die entsprechende Bohrung von
Gehauseblock B 69 hineinpasst. Gehauseblock B 69
gegen Gehauseblock A 64 driicken.

Hinweis:

Beim Zusammendriicken muss Gehauseblock B 69

planparallel zu Gehauseblock A 64 sein.

Andernfalls Ursache der Verkantung suchen.

(Sitzt das Réhrchen 65 auch richtig in den Boh-

a) Verstarker 40 ausbauen (siehe 6.1)
b) Verstarker zerlegen
Schraube 54 herausdrehen
zwei Schrauben 56 herausdrehen
Leiste 55 und Prallplattenhebel 35 abnehmen

Abb. 37: Verstarker komplett

Nach Herausdrehen der vier Schrauben 63 kann der Ver- rungen von Gehauseblock A 64 und B 69 ?)
starker in folgende Teile zerlegt werden: Baugruppe Eingangsmembrane 70 in Gehauseblock B
64 Gehauseblock A 69 einsetzen. Deckel 71 seitenrichtig aufsetzen

65 Rohrchen (Gewindebohrungen auf Seite der Verstarkungs-

66 Feder einstellung!) und Verstarker zusammenschrauben.

67 Baugruppe Membranteller Dabei die vier Schrauben 63 gleichméaBig fest an-

68 \Verstarkermembrane ziehen.

69 Gehauseblock B d) Prallplattenhebel 35 wieder anschrauben.

70  Baugruppe Eingangsmembrane e) Verstérker einbauen (siehe 6.1)

71  Deckel

f)  Grundjustierung durchfiihren (siehe 5.1)

65

67
68

Abb. 38: Verstarker zerlegt
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6.3 Austauschen der Verstarkermembran beim
doppeltwirkenden Stellungsregler

Doppelverstarker 41 ausbauen (siehe 6.1)

Eingangsmembrane austauschen

a) Schraube 54 herausdrehen

b) Zwei Schrauben 56 herausdrehen, Leiste 55 und
Prallplattenhebel 35 abnehmen.

Abb. 39: Doppelverstarker komplett

c) Vier Schrauben 72 herausdrehen und Deckel 71 ab-
nehmen.

d) Baugruppe Eingangsmembrane 70 herausnehmen
und austauschen.

e) Der Zusammenbau erfolgt in sinngemal umgekehrter
Reihenfolge.

Membranpaket austauschen

a) Vier Schrauben 73 herausdrehen und Gehauseblock A

74 abnehmen.
b) Distanz-Federring 75 herausnehmen.

c) Durch die Offnungen 76 hindurch kann, z. B. mit einem

kleinen Schraubendreher, das Membranpaket 77 aus
dem Gehauseblock B 78 herausgedrlckt werden.
Das Membranpaket stellt eine geschlosse-

ne Baueinheit dar und kann nicht

weiter zerlegt werden.

d) Neues Membranpaket 77 lagerichtig in den Gehause-

block B 78 einsetzen.

Wichtiger Hinweis:

Das Roéhrchen 79 geht durch die erste Scheibe 80
hindurch und taucht in eine Bohrung in der zweiten
Scheibe 81 ein.

Wenn beim Zusammendricken des Membranpaketes
von Hand die Scheiben 80 und 81 nicht plan aufein-
ander liegen, sitzt das Réhrchen nicht richtig in dieser
Bohrung. Die Scheibe 81 ist dann so zu verdrehen,
dass das Réhrchen in die Bohrung eintaucht.

e) Gehauseblock A 74 lagerichtig aufsetzen und mit den
vier Schrauben 73 anschrauben.

f) Mit einer Flhllehre die Spaltbreite zwischen den
Gehausebldcken 74 und 78 messen.

g) Distanz-Federring 75 mit solchem Drahtdurchmesser
auswahlen, der der unter f) gemessenen Spaltbreite
entspricht, oder der bis zu 0,1 mm kleiner im Durch-
messer ist.

h) Die vier Schrauben 73 wieder herausdrehen und den
Gehéauseblock A 74 abnehmen.

Den ausgewahlten Distanz-Federring 75 einsetzen,
den Gehauseblock A wieder lagerichtig aufsetzen und
die Schrauben 73 gleichmaBig und fest anziehen. Da-
bei den Distanz-Federring so ausrichten, dass er nicht
Uber die Gehausebldcke 74 und 78 hinausragt.

Verstarker wieder einbauen (siehe 6.1) und Grundjustie-
rung durchfiihren (siehe 5.2).

Abb. 40: Doppelverstéarker zerlegt
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7 Option “Grenzwertgeber”

Die Grenzwertgeber sind eine ab Werk eingebaute oder
auch nachristbare Zusatzausstattung. Sie sind mit Induk-
tivschaltern oder Mikroschaltern aufgebaut und signalisie-
ren die Uber- oder Unterschreitung einer Hub- oder
Schwenkbewegung von Stellgeraten.

7.1 Arbeitsweise

Hub- bzw. Drehwinkel der Stellgerate werden Uber einen
Umlenkmechanismus auf die Steuerfahnen Ubertragen, die
je nach Ausfuhrung entweder einen Oszillator-Schwing-
kreis dampfen oder einen mechanischen Kontakt schalten.
Die induktiven Grenzwertgeber werden durch einen sepa-
rat montierten Schaltverstérker mit Hilfsenergie versorgt.
Das Stromsignal wird in einen schaltenden Ausgang umge-
setzt.

Bei der Ausfiihrung in 3-Draht-Technik liefert ein integrierter
Schaltverstarker ein Schaltsignal; Wirkungsrichtung PNP
SchlieBerfunktion.

i P
Steuerfahnen mit Schalt- Signal-
Schlitzinitiatoren verstéarker  einrichtung

Stellgerat
Abb. 41: Funktionsschema (nach DIN 19234 / NAMUR)

Als Schaltverstarker empfehlen wir folgende Gerate:
Trennschaltverstarker mit Relaisausgang
Pepperl+Fuchs GmbH  Typennummern:
Normalausfiihrung WE 77/Ex2
Sicherheitsausfihrung ~ WE 77/Ex-SH-03
Weitere Informationen siehe dortige Dokumentation.

7.4 Inbetriebnahme

Die Schaltfunktionen sind frei wahl- und einstellbar.

Die Steuerfahnen kénnen beliebig verstellt werden, um das
gewunschte Schaltverhalten zu erreichen.

Es sind in der nebenstehenden Abbildung die vier grund-
satzlichen Einstellungen gezeigt, daneben das jeweilige
Schaltverhalten (grau = Fahne eingetaucht).

In den Beispielen wird von folgender Einstellung ausge-
gangen:

Anbau links = Anlenkhebel rechts; Ubersetzung ist so
gewahlt, dass beim Hub x von 0 ---> 100 % die Durchflh-
rungswelle einen Drehwinkel von 180 ° durchfahrt.
Gezeichnet in Ruhelage x = 0 %.

2-Draht-Technik: bei eingetauchter Steuerfahne wird der
Initiatorstromkreis hochohmig.

3-Draht-Technik: bei eingetauchter Steuerfahne wird der
Kontakt gegen Plus geschlossen.

Mikroschalter: beim Durchfahren der Steuerfahnen wird der
Kontakt gedffnet.

7.2 Elektrischer Anschluss

Erdungsleiteranschluss nach Einbau in den SRP981 siehe
Seite 13.

7.3 Anschlussanordnung

Das Anschlusskabel wird durch die Kabelverschraubung
(Leitungsdurchmesser 6...12 mm) eingefihrt und an der
Klemmleiste angeklemmt (siehe Seite 24).

Die Klemmen sind folgendermaBen belegt:

2-Draht- 3-Draht-Technik Mikroschalter
Code T, U Code R Code V

A +—AB A B
ool |oelelel |oolele
42141152151 112|314 4214115251
Q|0|0|@ 2 %\@)\%; Q|0|0|@
41 1 41

=+ +

A DC &4 DC A
—%W - & a|2 - \;42
51 \3 51

— + 1 A O

B bC B
&3 - *i(}i* B —s

Die Klemmen sind fir Leitungsquerschnitte bis 2,5 mm?
(feindrahtig) geeignet.
4

100 %
A} ®
N2 e Ny ) - O x=0 %
\§
A5 3 X 0% 100 %
J A 1
B I [
&S R 3 X 0% 100 %
e
B [ [
g X 0% 100 %
&y, o8
~—o Al |
B 1
P X 0% 100 %
0@
Al [ [
B 1 [
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7.5 Einstellen der Grenzwerte

Hierzu ist die Stellung der Steuerfahnen 83, der Schalter A
und B und die Drehwinkellibersetzung aufeinander abzu-
stimmen.

Zum Einstellen der Steuerfahnen die Schraube 82 auf
der Durchfihrungswelle 16sen und die Steuerfahnen
ausrichten.

Beim Lésen bzw. Anziehen dieser Schraube die Steuer-
fahnen gegenhalten, um Ritzel und Zahnsegment nicht zu
beschadigen.

106

86 85 86
112 87 87

Das Einstellen der Schalter vornehmen wie folgt:

a) Antrieb in die zu signalisierende Stellung fahren

b) Arretierschrauben 86 16sen und die Schaltpunkte durch
Drehen der Einstellschrauben 87 einstellen.

c) Arretierschrauben wieder anziehen.

Die Ubersetzung des Drehwinkels der Steuerfahnen wird
stufenlos eingestellt durch Drehen der Spindelschraube 85
am Adapter. Rechtsdrehung bewirkt eine gréBere Uber-
setzung, Linksdrehung eine kleinere.

Gehausedeckel anschrauben; dabei muss die Kondens-
wassernase bei angebautem Geréat unten sein.

7.6 Wartung
Die Grenzwertgeber sind wartungsfrei.

7.7 Sicherheitsbestimmungen
siehe Seite 29
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7.8 Nachtraglicher Einbau bzw. Austausch

Zum nachtraglichen Einbau sind Bausétze in den
entsprechenden Ausfuhrungen lieferbar, siehe PSS
EVEO101 A. Die Sicherheitshinweise auf Seite 29 sind
unbedingt zu beachten!

Vorgehensweise:

a)

1217

Adapter 108 anschrauben: 110

Untere Schraube 102 heraus-

drehen. Adapter 108 aufsetzen,

Schraube wieder hineindrehen und

leicht anziehen. Stellvorrichtung 37 von Hand
zusammenhalten und die obere Schraube 104 her-
ausdrehen.

Adapter 108 einschwenken und Schraube wieder
hineindrehen. Schrauben 7102 und 104 festziehen.
Zwei Sechskantpfeiler 7107 (SW 8) einschrauben:
Schraube 121 herausdrehen, Dichtscheibe auf langen
Sechskantpfeiler Ubertragen und anstelle Schraube 121
einschrauben.

Bei einfachwirkenden Stelllungsregler Schraube 122
herausdrehen, Dichtscheibe auf kurzen Sechskant-
pfeiler Ubertragen und anstelle Schraube 122 ein-
schrauben.

Bei doppeltwirkenden Stelllungsregler Schraube 123
herausdrehen, Dichtscheibe auf mittellangen Sechs-
kantpfeiler Gbertragen und anstelle Schraube 123 ein-
schrauben.

(4,

&

doppeltwirkend

einfachwirkend

1123

Ein

108

107
119

111

112
112a Verschlussschraube
117 Rahmen mit Dichtung

112a

(¢
-

Qo
=

&

Bausatz enthalt folgende Teile:
Adapter zur Ubertragung der Drehbewegung
auf die Steuerfahne
Sechskantpfeiler fur Tragerplatte
Trégerplatte mit Schlitzinitiatoren, Stellsegmenten
und Anschlussklemmen
Pfeiler fur Deckel
Kabelverschraubung

112

\\

Tragerplatte 779 auf die beiden Sechskantpfeiler 107
mit zwei Schrauben 71710 befestigen (Stellsegmente ggf.
so verstellen, dass die rechte Befestigungsbohrung
zugénglich wird). AuBerdem darauf achten, dass der
Mitnehmerstift des Adapters in den Schlitz des Zahn-
segments eingreift.

Die beiden Pfeiler 111 in die Innengewinde flr die
Deckelbefestigung schrauben. In Einbaulage des
Stellungsreglers sind sie in den Ecken links oben und
rechts unten.

Kabelverschraubung 72 und Verschlussschraube 112a
mit den beiliegenden Muttern am Rahmen 117 be-
festigen. Rahmen so auf den Stellungsregler aufset-
zen, dass die Gummidichtung zum Stellungsregler zeigt
und die Kabelverschraubung 772 sich bei den An-
schlussklemmen befindet.

Gehausedeckel so anschrauben, dass sich die Kondens-
wassernase bei angebautem Gerat unten befindet.
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8 Option “Stellungsumformer”

Der elektrische Stellungsumformer ist eine ab Werk ein-
gebaute oder auch nachrustbare Zusatzausstattung. Die
Hub- oder Schwenkbewegung eines Stellgerates wird um-
geformt in ein elektrisches Einheitssignal 4...20 mA.

8.1 Arbeitsweise

Hub- bzw. Drehwinkel eines Stellgerates werden (iber den
Anlenkhebel auf den elektrischen Stellungsumformer im
Stellungsregler Ubertragen. Mittels Messpotentiometer wird
die Winkelstellung in eine proportionale Spannung gewan-
delt. Diese wird dann in das elektrisches Einheitssignal
4...20 mA umgeformt.

Die Anpassung an den Hub des Stellgerétes wird intern
vorgenommen. Messbereichsanfang und -ende werden mit
Trimmpotentiometern eingestellt.

8.2 Elektrischer Anschluss
Anschluss nach Einbau in den SRP981 siehe S.13.

8.3 Anschlussanordnung

Das Anschlusskabel wird durch die Kabelverschraubung
112 (Leitungsdurchmesser 6...12 mm) eingefihrt und an
der Klemmleiste 106 angeklemmt.

Die Klemmen sind fiir Leitungsquerschnitte bis 2,5 mm?
(feindréhtig) geeignet.

Verschlussschraube 71712a und Kabelverschraubung 112
sind gegeneinander austauschbar.

8.5 Inbetriebnahme (Fortsetzung siehe nachste Seite)

Al
1 123/t

112

Die Klemmen sind folgendermaBen belegt:
K1 Hilfsenergie (+)
K2 Unterbrechungsfreie Signalstrommessung mittels
niederohmigem Strommesser (Ri <10 Ohm)
K3 Hilfsenergie (-)
K4 Erdungsleiteranschluss
Die Versorgung (Us = 12...36 V DC) erfolgt aus dem
Signalstromkreis in Zweileiterschaltung.
Der maximal zuléssige Burdenwiderstand Remax errechnet
sich nach folgender Gleichung:
RBmax = (Us-12V) /0,02 A [Ohm]
Us = Speisespannung in V

8.4 Wartung

Der elektrische Stellungsumformer ist wartungsfrei.

P4

o - .__.._lb._-
[ 9
: l F_ﬂ__._f_'__ |l !
N [ 3
\
T | 17
i T'F'\
115 > 116

[\

7 s

kH“--Urrj \ \ /@)

113 114

Abb. 49: Einstellung von Messbereichsanfang und Messbereichsende
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8.5 Einstellung des Messbereichs

Messbereichsanfang

Stellantrieb in Anfangsstellung bringen und mit Potentio-
meter P4 den Messbereichsanfang auf 4 mA einstellen.

Messbereichsende

Stellantrieb in Endstellung bringen und mit Potentiometer
P3 den Messbereichsendwert auf 20 mA einstellen.

Bei einer gréBeren Verstellung von P3 ist die Einstellung
von P4 nochmals zu tberprifen und ggf. zu korrigieren.
AnschlieBend nochmals die Einstellung von P3 uber-
prifen.

Einstellung des mechanischen Nullpunktes
(Nur erforderlich, wenn der Messbereich nicht wie unter
4.9.1 beschrieben eingestellt werden kann.)

Potentiometer P4 durch Linksdrehung auf den untersten
und Potentiometer P3 auf den obersten Wert stellen.

Stellantrieb in Anfangsstellung bringen.

Schraube 715 16sen und mechanischen Nullpunkt durch
Verdrehen der Sechskantschraube 7176 mittels Gabel-
schlissel SW 4 auf einen Ausgangswert zwischen 3,5 und
3,8 mA einstellen.

Schraube 115 wieder anziehen.

Messbereichsanfang und Messbereichsende wie unter
4.9.1 beschrieben einstellen.

8.6 Umbau der Wirkungsrichtung von
normal auf umgekehrt

Potentiometer P4 durch Linksdrehung auf den untersten
und Potentiometer P3 auf den obersten Wert stellen.

Anschlisse 113 und 114 vertauschen.

Messbereichsanfang

Stellantrieb in Endstellung bringen.

Schraube 715 18sen und mechanischen Nullpunkt durch
Verdrehen der Sechskantschraube 776 mittels Gabel-
schlissel SW 4 auf einen Ausgangswert zwischen 3,5 und
3,8 mA einstellen.

Schraube 115 wieder anziehen.

Mit Potentiometer P4 den Messbereichsanfang auf 4 mA
einstellen.

Messbereichsende

Stellantrieb in Anfangsstellung bringen.

Potentiometer P3 den Messbereichsendwert auf 20 mA
einstellen.

Bei einer gréBeren Verstellung von P3 ist die Einstellung
von P4 nochmals zu tberprifen und ggf. zu korrigieren.
AnschlieBend nochmals die Einstellung von P3 uber-
prufen.

Achtung bei Ex-Ausfiihrung:

Die Umstellung von “normal” auf “umgekehrt” muss von
einem hierfir anerkannten Sachverstéandigen bescheinigt
oder vom Hersteller durchgefihrt werden.

Anbauseite links:

Steigendes

Ausgangssignal
bei einfahrender
Antriebsspindel.

(=

Anbauseite rechts:

Steigendes
Ausgangssignal

bei ausfahrender
Antriebsspindel. —/

20 mA
Abb. 50: Gerateanbau an das Stellglied

=

Anbauseite links:

Fallendes

Ausgangssignal
bei einfahrender
Antriebsspindel.

-

- _/
Anbauseite rechts: —
_\

=
il

Abb. 51: Gerateanbau an das Stellglied

Fallendes
Ausgangssignal
bei ausfahrender
Antriebsspindel.
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8.7 Nachtraglicher Einbau bzw.
Austausch

Zum nachtraglichen Einbau sind Bauséatze in den ent-

sprechenden Ausfluhrungen lieferbar, siehe auch PSS

EVE0101 A. Die nebenstehenden Sicherheitshinweise

sind unbedingt zu beachten!

Ein Bausatz enthalt folgende Teile:

101 Mitnehmerplatte zur Ubertragung der Drehbewegung

105 Pfeiler @ 7 mm fiur Umformerplatte

109 Umformerplatte mit zwei Zylinderschrauben 770 und
einer Facherscheibe 120

111 Pfeiler fir Deckel

112 Kabelverschraubung

112a Verschlussschraube

117 Rahmen mit Gummidichtung

Einbau:

a) An der Stellvorrichtung 317 die
untere Schraube 102 herausdrehen.

b) Mitnehmerplatte 107 aufsetzen, Schraube 7102 wie-
der hineindrehen und leicht anziehen.

¢) Hubfaktorverstellung von Hand zusammenhalten und
obere Schraube 104 herausdrehen.

Mitnehmerplatte einschwenken und Schraube wieder
hineindrehen. Schrauben 102 und 104 festziehen.

d) Zwei Pfeiler 105 @ 7 mm einschrauben: links den
l&ngeren, rechts den kiurzeren Pfeiler.

e) Umformerplatte 709 mit den zwei Schrauben 170 und
einer Facherscheibe 120 (an linker Schraube) an den
beiden Pfeilern festschrauben. Dabei muss der Bolzen
an der Mitnehmerplatte 707 in den Schlitzam Zahn-
segment eingreifen.

f) Die beiden Pfeiler 111 in die Innengewinde fur die
Deckelbefestigung schrauben. In Einbaulage sind sie in
den Ecken oben links und unten rechts.

112a

Einstellen des Messbereiches (siche Abb. 49)

— Stellantrieb in Anfangsstellung fahren

— Anlenkhebel 9 kraftschllssig mit der
Stellungsreglerwelle 17 verbinden

— Bei abgenommenem Deckel und Rahmen das Poten-
tiometer P4 durch Linksdrehung auf den untersten und
Potentiometer P3 auf den obersten Wert stellen.

— Schraube 715 lésen. Mechanischen Nullpunkt durch
Verdrehen der Sechskantschraube 776 mittels Gabel-
schllssel SW 4 auf einen Anfangswert von 3,5 ... 3,8
mA einstellen.

— Schraube 115 wieder anziehen.

Einstellung von Messbereichsanfang und -ende siehe S.27

S\
112 ~_

g) Kabelverschraubung 772 und Verschlussschraube
112a mit den beiliegenden Muttern am Rahmen 117
befestigen. Rahmen so auf den Stellungsregler auf-
setzen, dass die Gummidichtung zum Stellungsregler
zeigt und die Kabelverschraubung 772 sich bei den
Anschlussklemmen befindet.

h) Gehausedeckel 178 so anschrauben, dass sich die
Kondenswassernase bei angebautem Gerat unten
befindet.
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9 SICHERHEITSBESTIMMUNGEN
9.1 Unfallverhiitung

Dieses Geréat entspricht den Durchflihrungsanweisungen
zur Unfallverhitungsvorschrift Kraftbetriebene Arbeits-
mittel (VBG 5) vom 1. Oktober 1985.

9.2 Elektrische Sicherheit

9.2.1 Allgemeine Bestimmungen

Dieses Geréat mit der Zusatzausstattung

induktiver Grenzwertgeber, Model Code R, T, U oder
Stellungsumformer 4-20 mA, Model Code W erfilllt die
Bedingungen nach EN 61010-1 (IEC 1010-1) fir Schutz-
klasse .

Mit der Zusatzausstattung

Grenzwertgeber mit Mikroschaltern, Model Code V
erflllt es die Bedingungen nach EN 61010-1 (IEC 1010-1)
filr Schutzklasse 1, Verschmutzungsgrad 2, Uberspan-
nungskategorie II.

Arbeiten an elektrischen Teilen durfen nur von einer Fach-
kraft vorgenommen werden, falls dabei irgendwelche Span-
nungsquellen am Gerat angeschlossen sind.

9.2.2 Anschlussbedingungen

Das Gerét ist entsprechend seiner Bestimmung zu verwen-
den und nach seinem Anschlussplan (siehe Seite 13) anzu-
schlieBen. Dabei sind die 6rtlich guiltigen nationalen Errich-
tungsbestimmungen fur elektrische Anlagen zu beachten,
z. B. in der Bundesrepublik Deutschland DIN VDE 0100
bzw. DIN VDE 0800.

Das Gerat darf nur an Schutzkleinspannungen SELV oder
SELV-E betrieben werden.

Im Gerét getroffene SchutzmaBnahmen kénnen unwirksam
werden, wenn es nicht entsprechend der Inbetriebnahme
und Wartungsanleitung betrieben wird.

Die Begrenzung des Stromkreises zum Brandschutz sind
gemaB EN 61010-1, Anhang F (bzw. IEC 1010-1) anlagen-
seitig sicherzustellen.

Bei Geraten mit der Zusatzausstattung Stellungsumformer
4-20 mA muss der Schutzleiter angeschlossen werden, um
die EMV-Vertraglichkeit zu sichern (CE).

9.2.3 Explosionsschutz

Nur bei bei pneumatischen Stellungsreglern mit induktiven
Grenzwertgebern, Model Code T oder U oder mit
Stellungsumformer 4-20 mA, Model Code W.

Technische Daten zum Explosionsschutz siehe Typenblatt
PSS EVEO101A.

Fur Anlagen in Verbindung mit explosionsgeféhrdeten

Bereichen sind die daflr gultigen nationalen Vorschriften
und Errichtungsbestimmungen zu beachten, z. B. in der
Bundesrepublik Deutschland ElexV und DIN VDE 0165.

Achtung

Bei Instandsetzung von explosionsgeschiitzten Geraten
sind die nationalen Bestimmungen zu beachten.

Bei Instandsetzungen und Reparaturen durfen nur Original-
Ersatzteile verwendet werden.

Far die Bundesrepublik Deutschland gilt:
Instandsetzungen, die Teile betreffen, von denen der Ex-
plosionsschutz abh&ngt, missen entweder vom Hersteller
durchgefuhrt werden, oder sie missen von einem hierfur
anerkannten Sachverstandigen geprift und durch sein
Prifzeichen oder eine Bescheinigung bestatigt werden.

9.2.4 EMV und CE
Hinweise zur Elektromagnetischen Vertraglichkeit EMV und
zur CE-Kennzeichnung siehe Typenblatt PSS EVEO101A.
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10 FEHLERSUCHE

Stérung

Mégliche Ursache

Beseitigung

Antrieb reagiert nicht bei
anliegendem Eingangssignal
oder auf Anderung des
Eingangssignals.

Pneumatische Anschlisse vertauscht

Anschliisse Uberprifen

Anlenkhebel nicht angezogen

Anlenkhebel festschrauben (siehe 2.2.3)

Stellungsregler auf der falschen

Montageseite nach Tabelle im

Seite angebaut Abschnitt 2.2.2 Giberprifen
Umschaltplattchen in verkehrter Stellung Stellung nach Tabelle im
Abschnitt 2.2.2 Uiberprifen

Verstarker defekt

Verstarker austauschen (siehe 6.1)

Ausgangsdruck erreicht nicht
die volle Héhe

Zuluftdruck zu gering

Zuluftdruck Uberpriifen

Prallplatten stehen nicht parallel zu
den Dusen

Prallplatten ausrichten
(sieche 5.1d,ebzw.5.2d, €)

Vordrossel im Verstarker verstopft

Vordrossel reinigen (siehe 5.3)

Filter im Zuluftanschluss verstopft

Filter austauschen

Antrieb lauft in Endstellung

Stellungsregler an der falschen
Seite angebaut

Montageseite nach Tabelle im
Abschnitt 2.2.2 Gberprifen

Anlenkhebel nicht angezogen

Anlenkhebel festschrauben

Pneumatische Anschliisse vertauscht
(doppeltwirkende Ausfiihrung)

Anschlisse Uberprifen
(siehe 2.2.2 bzw. 2.2.3)

Instabiles Verhalten -
Stellungsregelkreis schwingt

Verstarkung zu hoch

Verstarkung reduzieren (siehe 4.1)

Stopfbuchsenreibung am Ventil zu grof3

Stopfbuchsenpackung etwas l6sen bzw.
erneuern

Bei Kolbenantrieben:
Haftreibung am Zylinder zu groB

Verstarkung reduzieren
(siehe 4.1)

Hubbereich 1aBt sich nicht
einstellen

Messfeder nicht geeignet

Messfeder austauschen
(siehe 4.5 bzw. 4.6)

Stellungsregler baut Druck nicht
vollstéandig ab

Zuluftdruck Uberpriifen (max. 6 bar)

Verstéarkung Uberprifen (siehe 4.1)

Abstand zwischen Duse und Prallplatte
justieren (siehe 5.1 e, fbzw. 5.2 ¢, )

Diisen- Prallplattensystem: Detailansicht

36 37 35 38

37 36
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Einfachwirkender Stellungsregler SRP981
56 40 44 4243
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